Annexe 1 : Diagramme des exigences

==Exigence==
Encombrement
==Exigence== -
Ergonomie Id="1.1.2" ==Bxigence==
Taille maximale Poids
250x250x250 pour une prise en 1d="111"
main ergonomigue.
Le poids total du systéme (incluant I'ecran,
le joystick, la gachette, cables) ne doit pas
dépasser 400 grammes.

1d="1.1.3"
Le boitier doit garantir une préhension

confortable d'une seule main par
['utilisateur en assurant un acceés intuitif,
sans effort au joystick et a la gachette.
Il sera realisé pour un droitier.

==Exigence==
Cabldge Joystick

d="1.3.2"

==Exigence==
Cablage Ecran

Alimentation par 5 fil

==Exigence==
Cablage Contacteur

S
d="1.3.3"

ld="1.3.1"
Display : HDMI )
Alimentation et tactile : Micro USE

==Exigence==
Optimiser le boitier
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=<Exigence==

Alimentation par 2 fils

==Exigence==
Maintien cible

Permettre le passage de cable

ld="1.3"
Le boitier de télecommande doit assurer le passage du cible

d'alimentation.

ld="1.3.4"
Tous les cables passeront dans une

gaine de nylon.
Les cébles sortiront vers lutilisateur.

==Exigence==

<=Exigence==
Assurer la protecton de I'utilisateur

==Exigence==

1d="1.1"
La telecommande doit répondre a

Esthétique

Piloter un exosquelette

Id="1.4"
Une gachette de commande permetira de sécuriser la teléecommande en

stoppant 'exosqueletie lorsque gue la pression de l'utilisateur est absente

Id="1.1.4"
Design original. L'ensemble doit se fondre
dans les tendances actuelles, résister aux

==Exigence==
Fabrication

Id="1.1.5"
Impression 30
Matériau: PLA
Remplissage : 30%
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nombreuses manipulations et sollicitations.

des contraintes non fonctionnelles.

Id:'vnlll

Le systéme doit commander un exoquelette.

==Exigence:=:=
Montage et Maintenance

|d="1.1.6"
Le boitier sera réalisé en deux parties
assemblées par des vis & téte cylindrigue
bombée & six pans creux IS0 7380 M3 sur

insert. Le montage doit &tre simple et

rapide.

=<Exigence==
Integration Ecran tactile 4.3 pouces

ld="12.1"
L'&cran sera vissé dans une partie du boitier a l'aide de vis &

téte fraisée & six pans creux 1SO 10642 M2.5x12

==Exigence==
Gestion du contacteur

ld="1.4.1"
La positon du contacteur sera géré par l'action

de la gachette.

La surface tactile doit effleurer la partie supérieure du boitier de

télecommande.
L'&cran sera orienté horizontalement.
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LA FABRIQUE
DE L'AVENIR

Id="1.2.3"
Le boitier de la télécommande doit intégrer un

joystick de commande.
Le joystcik sera fixé au boitier par 4 vis a téte

cylindrigue bombée 3 six pans creux 1SO 7320
M3 montées dans des inserts.

=<Exigence==
___________ > Intégrer les éléements électriques '
Id="1.2"
Le systéme doit intégrer les el )
composants electroniques
necessaires. = -
™ ==Exigence==
Integration Contacteur
Id="1.2.2"
J{{Eﬂg ence== La télecommande doit intégrer un contacteur piloté par
. i une gachette.
Integration Joystick Le contacteur sera fixé & une partie du boifier de
télécommande sans vis.
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Annexe 2 : Vignettes représentant les éléments électroniques a I'échelle 1 :1 (a découper si besoin)
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Ecran LCD 4.3 pouces
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Prise Micro USB
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